Dalam proses signal digunakan coding sebagai berikut : 
// menetapkan nomor digital pin	Comment by Toshiba: Coding tdak perlu dituliskan di artikel. jadikanbagian ini suplementary file yangmenyertai file naskah artike.
const int trigPin = 9;//orange
const int echoPin = 10;
const int buzzer = 11;
const int ledPin = 13;

// menetapkan variabel
long duration;
int distance;
int safetyDistance;

void setup() {
pinMode(trigPin, OUTPUT); //set trig pin sebagai output
pinMode(echoPin, INPUT); // set echo pin sebagai input
pinMode(buzzer, OUTPUT);
pinMode(ledPin, OUTPUT);
Serial.begin(9600); //komunikasi dengan serial monitor
}

void loop() {
 //membersihkan trig pin
digitalWrite(trigPin, LOW);
delayMicroseconds(1);

// mengatur trigPin pada status hidup selama 10 mikro detik
digitalWrite(trigPin, HIGH);
delayMicroseconds(0);
digitalWrite(trigPin, LOW);

// pembacaan echoPin, mengembalikan waktu tempuh gelombang suara dalam mikrodetik
duration = pulseIn(echoPin, HIGH);

// menghitung jarak tempu gelombang
distance= duration*0.034/1;

safetyDistance = distance;
if (safetyDistance <= 170){
  digitalWrite(buzzer, LOW);
  digitalWrite(ledPin, LOW);
  delay(4000);
  digitalWrite(buzzer, HIGH);
  digitalWrite(ledPin, HIGH);
  delay(2000);
}

// print jarak gelombang pada serial monitor
Serial.print("Distance: ");
Serial.println(distance);

  delay(500);
}
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